Unidrive M400 (Boy 1 ila 4)
Hizli Baslangi¢ Kilavuzu

Bu kilavuzun amaci bir motoru ¢alistirmak Uzere bir strlicinin kurulmasi igin gerekli temel bilgileri
sunmaktir. Daha ayrintil kurulum bilgileri icin litfen www.controltechniques.com/userguides veya
www.leroy-somer.com/manuals adresinden indirebileceginiz Unidrive M400 Kullanici Kilavuzu'na
bakin.

1 Guvenlik bilgileri

Bu kilavuz guvenlik bilgilerini icermez. Suricunin yanhs kurulmasi ve galistiriimasi

personel yaralanmasina veya cihaz hasarina neden olabilir. Onemli giivenlik bilgileri

icin, lutfen Unidrive M400 Kullanici Kilavuzu'na veya surlcuyle birlikte verilen givenlik
kitapgigina bakin.

2 Uriin bilgileri
21 Gug Degerleri

!VIaks. giri§ Nominal kablo kesiti
s sk
Model | fezlan akarm 1Faz | 3Faz | Giris | Cikis | Giris | Cikis sh:?:ﬁ. Nominal | Motor
cikis akimi au¢ gucu
faz A A A mm? | mm2 | AWG | AWG A kW hp
01100017 1 8,7 10 1 1 16 16 1,7 0,25 0,33
01100024 1 11,1 16 1 1 14 16 2,4 0,37 0,5
01200017 1 4,5 6 1 1 16 16 1,7 0,25 0,33
01200024 1 53 6 1 1 16 16 2,4 0,37 0,5
01200033 1 8,3 10 1 1 16 16 3,3 0,55 0,75
01200042 1 10,4 16 1 1 16 16 4,2 0,75 1
02100042 1 18,8 20 2,5 1 12 16 4,2 0,75 1
02100056 1 24 25 4 1 10 16 5,6 1,1 1,5
02200024 | 1/3 5,3/4,1 6 6 1 1 16 16 2,4 0,37 0,5
02200033 | 1/3 8,3/6,7 10 10 1 1 16 16 3,3 0,55 0,75
02200042 | 1/3 10,4/7,5 16 10 1 1 16 16 4,2 0,75 1
02200056 | 1/3 |14,9/11,3] 20 15 12,5/1,5 1 12/14 16 5,6 1,1 1,5
02200075| 1/3 |18,1/135] 20 15 2,5 1 12 16 7,5 1,5 2
02400013 3 2,4 6 1 1 16 16 1,3 0,37 0,5
02400018 3 2,9 6 1 1 16 16 1,8 0,55 0,75
02400023 3 3,5 6 1 1 16 16 2,3 0,75 1
02400032 3 51 6 1 1 16 16 3,2 11 1,5
02400041 3 6,2 10 1 1 16 16 4.1 1,5 2
03200100 | 1/3 |23,917,7] 25 20 4 1,5 10/12 14 10 2,2 3
03400056 3 8,7 10 1 1 14 16 5,6 2,2 3
03400073 3 12,2 16 1,5 1 12 16 7.3 3 3
03400094 3 14,8 16 2,5 1,5 12 14 9,4 4 5
04200133 | 1/3 |23,7/16,9| 25 20 4/2,5 2,5 10 12 13,3 3 3
04200176 3 21,3 25 4 2,5 10 12 17,6 4 5
04400135 3 16,3 20 2,5 2,5 10 12 13,5 55 75
04400170 3 20,7 25 4 2,5 10 12 17 7,5 10
'NoT | Yukaridaki tabloda gésterilen nominal kablo kesitleri yalnizca re}hber olma§| icin verilmigtir.
Kullanilan kablolarin yerel kablolama mevzuatina uygun oldugundan emin olun.
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Sekil 2-1 Model numarasi yapisi

Elektrik Teknik Ozellikleri

[03] 4 |[ 00073 ||A]

Govde boyutu:

Gerilim degeri:

1-100 V (100 - 120 +%10)

2-200V (200 - 240 +%10)

4-400V (380 - 480 +%10)
)
)

Siirticii Bigimi:
A -AC girig AC ¢ikis

Akim Degeri:
Agir Yuk akim degeri x 10

5-575V (500 - 575 +%10
6-690 V (500 - 690 +%10

3 Mekanik kurulum
Sdruciler, aralarinda 0 mm boslukla panele monte edilebilir. Mekanik kurulumla ilgili daha fazla
bilgi igin bkz. Unidrive M400 Kullanici Kilavuzu.
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Terminal kapagini ¢ikarmak igin, diiz uglu tornavida kullanarak terminal kapagi yerlestirme kilidini
saat yonunun tersine dogru yaklasik 30° ¢evirin ve ardindan kapagi asagiya dogru kaydirin.

R Y G D M1 M2 [} A B
Siiriicii Boyutu
mm mm mm mm mm mm mm mm
1 160 75 130 143 53 5
2 205 78 150 194 55 5
3 226 90 160 215 70,7 5 0.00 100
4 277 115 175 265 86 6
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Tablo 3-1 Gerekli aletler

Alet Konum Boy 1| Boy 2 | Boy 3 | Boy 4

Kuiglik terminal tornavidasi Kontrol, réle ve STO terminalleri v v v v

3 mm diiz uglu tornavida Glig terminalleri v

5 mm diiz uclu tornavida Terminal kapag! v v v v
Pozidrive 1 tornavida AC gl¢ terminalleri v

Pozidrive 2 tornavida Giig terminalleri v 4 v
Torx 10 stiriici EMC ve MOV vidalari v v v v
Torx 15 siirlicl Fan vidasi v

Torx 20 siirlicli Fan vidasi v 4 v

Tablo 3-2 Onerilen

moment ayarlari

Model boyutu

Terminal blogu agiklamasi

Moment ayarlan

o Kontrol terminalleri 0,2Nm
Tami ~ - -
Role terminalleri 0,5Nm
! Gug terminalleri 0.5Nm
U¢ termi i
2,3,4 ¢ T4Nm

4 Ozellik semasi (boy 2 gésterilmistir)

——
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. GUg derecesi etiketi (Suricu tarafinda)
. Opsiyon modiilii baglantisi

. Kontrol baglantilari

. Dahili EMC filtresi vidasi

10. Motor baglantilar

11. AC besleme baglantilari

12. Topraklama baglantilari
13. GUVENLI DEVRE DISI BIRAKMA
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5 Elektrik kurulumu

Elektrik baglantilarina / terminallerine iliskin ek bir sayfa bu kilavuzun arka sayfasinda yer almaktadir.

6 Tus takimi ve ekran

Tus takimi ve ekran kullaniciya sirictnin galisma durumuyla ve hata kodlariyla ilgili bilginin yani
sira parametre degistirme, strticlyl durdurma, caligtirma ve suricu sifirlama islemi yapma imkani
verir.

Sekil 6-1  Unidrive M400 tus takimi ayrintilan

(1) Gir digmesi parametre izleme veya diizenleme moduna ge¢mek ya da bir parametre

diizenlemesini kabul etmek igin kullanilir.

(2) Gezinme tuslari parametreleri ayri ayri segmek veya parametre degerlerini diizenlemek icin
kullanilabilir. Tus takimi modunda, “Yukarr” ve “Agsagr” tuslari da motor hizini artirmak veya
azaltmak igin kullanihir.

(3) Baslat tusu suructiyu tus takimi modunda baslatmak igin kullanilir.

(4) Durdur / Sifirla tusu suricuyu tus takimi modunda durdurmak ve sifirlamak igin kullanilir.
Ayrica, surucuyl terminal modunda sifirlamak igin de kullanilabilir.

(5) Cikis tusu parametre diizenleme / gérme modundan ¢ikmak veya bir parametre diizenlemesini
yok saymak igin kullanilir.

Tus takimi siiriiciiyle birlikte verilmez.
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Motoru galigtirma

Bu kisim yeni bir kullaniciya bir motoru ilk kez ¢aligtirmak igin gerekli tim adimlari gésterir. 4. Kisim bir
motoru baglamak ve galistirmak igin gerekli olan asgari baglantilari saglar.

Eylem

Ayrinti

Enerji vermeden
once

Sunlari saglayin:

«  Surlci etkin sinyali verilmemis, terminal 31 ve 34 agik.
. Calistirma sinyali verilmemis, terminal 12/13 agik.

. Motor surlicliye bagli.

. Motor baglantisi siriicli A veya Y igin dogru.

. Sdriuclye dogru besleme gerilimi bagh.

Sdiriclye enerji

Surlicliye enerji verilirken dogru kullanici sirme modunun
goruntilendiginden emin olun. Mod yanligsa Pr 00.079'u dogru moda

ayarlayin, ardindan parametreleri kaydetmek igin L& / durdurssifiria

maksimum hizlar
girin

verin digmesine basin.

Sunlari saglayin:

. Sdrucl sunlar goéruntiliyor: Inhibit.
Minimum ve Girin:

*  Minimum hiz Pr 00.001 (Hz).
. Maksimum hiz Pr 00.002 (Hz).

Hizlanma ve
yavasglama
zamanlarini girin

Girin:
. Hizlanma zamani Pr 00.003 (s/100 Hz).
. Yavaglama zamani Pr 00.004 (s/100 Hz).

=

Motor plakasinin
ayrintilarini girin

Girin:
. Pr 00.006 (A)'da motor nominal akimi.
Pr 00.007 (dev./dk)'da motor nominal hizi.
Pr 00.008'deki (V) motor nominal gerilimi.
Pr 00.009'daki motor nominal gu¢ faktord.
. Motor standart bir 50/60 Hz motor degilse Pr 00.039'u buna gére
ayarlayin.
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Otomatik ayarlama igin hazir

Otomatik ayarlama

Surlicl, sabit veya dénen otomatik ayarlama islemi gergeklestirebilir.
Otomatik ayarlama etkinlestiriimeden 6nce motor, tamamen duruyor
olmalidir.

Bir otomatik ayarlama gergeklestirme:

. Sabit bir otomatik ayarlama igin Pr 00.038 = 1 veya ddnen bir otomatik
ayarlama igin Pr 00.038 = 2 seklinde ayarlama yapin.

Sdricl etkinlestirme sinyalini kapatin (terminal 31 ve 34'e +24 V
uygulayin). Siriict, “Ready” simgesini gérintller.

«  Caligtir sinyalini kapatin (terminal 12 veya 13'e +24 V uygulayin).
Suriicl otomatik ayarlama iglemi gergeklestirirken, alt ekranda “tuning”
ifadesi yanip sonecektir.

«  Siriclnun ekraninda “Inhibit” ifadesinin goriintiilemesini ve ardindan
motorun hareketsiz duruma gelmesini bekleyin.

. “Suricu etkin” ve “galistir” sinyallerini strtcliden kaldirin.

c0s @1

Otomatik ayarlama
tamamlandi

Otomatik ayarlama tamamlandiginda, Pr 00.038 0'a ayarlanir.

Parametreleri kaydetme

Parametreleri
kaydetme

Pr mm.000'da ‘SAVE'’i segin (alternatif olarak 1000 degerini girin)
ve parametreleri kaydetmek igin Durdur / Sifirla digmesine basin.

Caligtirmaya hazir

Calistirma Sdriucl artik motoru galistirmaya hazirdir.
Hizi artirma ve Hiz potansiyometresi gevrildiginde motorun hizi artar ve azalir.
azaltma
Motoru rampa kontrolli altinda durdurmak igin ileri galistir veya geri galigtir
Durdurma terminalini agin. Motor galigirken etkinlestirme terminali agilirsa motor durma

konumuna geger.
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Dijital I/0 (Gir{s/Cikis)

Sifir frekansi

ileri galistir

Geri galigtir

Analog giris 1/
Analog giris 2 segimi
Jog ileri

Kullanici
etkinlestirme 1/
STO girisi 1

Dijital |

Dial |
el
|
el
el

Giivenli Devre
Disi Birakma

Kullanici etkinlegtirme 2/
STO girisi 2

Analdg l/O (Giris/Cikis)

Analog giris 1+
Analog giris 1-

10 V besleme

Analog giris 2

Analog ¢ikis 1

Analog ¢ikis 2

DC bara/Fren

Frekans referansi 1

Frekans referansi 2

Frekans ¢gikigi

Moment iireten
akim cikisi

Surict tamam

Isil role

Fren direnci
(opsiyonel)

1
1 faz/3 faz
AC giic — "~
beslemesi H
I
L
NOT GUVENLI DEVRE DISI BIRAKMA durumunda 0 V terminalleri birbirinden ve ortak

0 V'tan yalitiimistir.
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